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Abb.1: MeBverfahren der prizisen Koordinatenbestimmung mit GPS: (A) Ba-
sislinienbestimmung mit nachtriaglicher Datenauswertung, (B) Basislinienbe-
stimmung mit Echtzeit-Datenauswertung, (C) Echtzeit-Positionierung im Refe-
renzstationsnetz.
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